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Dersin Amact: Tagitlarda Otonom Sistemler ve Yapay Zeka dersinin amaci, otonom arag
teknolojilerinin temel yap1 taslarini, isleyis prensiplerini ve bu sistemlerde kullanilan yapay zeka
yaklasimlarin1 6grencilere kapsamli bir sekilde aktarmaktir. Ders kapsaminda; sensor teknolojileri,
gevre algilama, yol planlama, karar verme, yapay zeka algoritmalari, V2X iletisim sistemleri ve gergek
zamanl veri isleme gibi konular ele alinarak, otonom araglarin teknik altyapisi detayli bigimde incelenir.
Ayrica otonom sistemlerin etik, hukuki ve giivenlik boyutlar1 degerlendirilerek 6grencilerin bu alandaki
giincel gelismeleri takip edebilmesi ve uygulamaya yonelik projeler gelistirebilmesi hedeflenmektedir.
Bu sayede, o0grencilerin hem teorik bilgi hem de pratik ¢oziim iiretme becerileriyle donatilmasi
amaclanmaktadir

e Dersin Hedefi: Bu dersin hedefi, otonom siirlis sistemlerinin SAE seviyelerini, sensor flizyonu
teknolojilerini (Lidar, Radar, Kamera) ve yapay zeka tabanli siiriis algoritmalarin1 Ogretmektir.
Ogrencinin V2X haberlesme mimarisini ve ¢evre algilama siireglerini kavramasi; simiilasyon araglarimni
kullanarak otonom sistemler lizerinde veri analizi, karar verme stratejileri gelistirme ve etik-hukuki
boyutlar1 degerlendirme yetkinligi kazanmasi1 amaglanmaktadir.

e Dersin Igerigi: Ders igerigi, haftalik konular1 gdsterir sekilde tablo halinde verilmistir.

e Dersin Ogrenim Ciktilari: Otonom siiriis sistemlerinin temel bilesenlerini tanimlayabilir ve SAE
seviyelerine gore otonomluk derecelerini ayirt edebilir. / Radar, Lidar, kamera ve diger sensor
teknolojilerini karsilagtirarak ¢evre algilama ve veri flizyonu siireglerini agiklayabilir. / Yol planlama,
karar verme ve yapay zeka tabanli otonom siirlis algoritmalarimi analiz edebilir ve bu sistemlerin siiriig
stratejilerine etkisini degerlendirebilir. / V2X iletisim sistemlerinin isleyisini, otonom arag giivenligi ve
siber giivenlik 6nlemleri ile iligkilendirerek yorumlayabilir. / Otonom siiriis uygulamalari, simiilasyonlar
ve proje gelistirme ¢aligmalar1 yoluyla 6grendigi bilgileri gercek diinya senaryolarina uygulayabilir.

e Dersin Meslege Katkisi (Bilgi, Beceri Ve Yetkinlik) : Bu ders, 6grenciye ADAS ve otonom arag
donanimlar1 hakkinda ileri teknik bilgi saglar. Mesleki beceri olarak; akilli sensorlerin (Lidar, Radar,
Kamera) kalibrasyonu, V2X sistemlerinin kontrolil ve ariza teshis cihazlariyla veri analizi yapma yetisi
kazandirir. Sonug olarak 6grenci, yeni nesil akilli arag teknolojilerinde bakim, onarim ve test siireglerini
yonetebilecek yiiksek yetkinlige sahip bir tekniker olarak sektére hazirlanir.

o Ogretim Yontem Ve Teknikleri: Dersler yiizyiize ve haftalik 3 (ii¢) ders saati teorik dersler halinde
haftada toplam 3 (ii¢) ders saati olmak {lizere yapilmaktadir. Konular, sunum ve videolarla
desteklenerek anlatilmaktadir. Ogrencilerin ders i¢i performanslarmi artirmak — amaciyla belirli
periyotlarda arastirma konular1 verilmektedir. Ogrencilerin mesleki uygulama  becerilerini
gelistirmek amaciyla dersin igerigi kapsaminda gesitli uygulamalar yaptirilmaktadir.

e Olgme Degerlendirme: 1 adet Ara Simav (8. Hafta icerisinde yiiz yiize sinav olarak yapilmaktadir ve
agirlik yiizdesi %40°tir.) ve 1 adet Genel Sinav (Dénem sonunda yiizyiize sinav olarak yapilmaktadir
ve agirlik yiizdesi %60°’tir.)’dan olugmaktadir.

e Kaynaklar (Yazili, gorsel vs.): Ogretim Elemani Ders Notlari, Otonom Araglarinin Gelisimi ve
Gelecegi (Mehmet Cagr1 Kiziltag)

e On Kosul Dersler ve Kosullar: On Kosul Dersler ve Kosullar: Ogretim Elemani Ders Notlar1 donem
basinda 6grenciler ile  paylagilmaktadir. Diger materyallerin temin edilmesi ve ders ortaminda
zamaninda bulunma sorumlulugu 6grenciye aittir.



e Dersin 6grenim ¢iktilariin program ¢iktilari ile olan iligkileri

OC-PC lliskisi [*PC: Program Ciktis1, OC: Ogrenim Ciktis1, Katki Oranlar1 (1: %20

2: %40, 3: %60, 4: %80, 5: %100)]

Program Ciktilar1 (PC) OC1 | O6C2 | OC3 | OC4 | OC5
PC1:Otomotiv teknolojisi alanma iligkin temel, giincel ve uygulamali bilgilere | 2 2 2 2 2
sahiptir; motor, gii¢ aktarma organlari, elektrik-elektronik sistemler ve ara¢ mekanigi
hakkinda teknik bilgi kullanir.
PC2:0tomotiv sektdriinde is sagligt ve giivenligi kurallarini, ¢evre bilincini ve kalite
stireglerini bilir; bu siiregleri uygulamalarda etkin sekilde kullanir.
PC3:Otomotiv teknolojisindeki giincel gelismeleri, yeni teknolojileri (elektrikli ve | 4 4 4 4 5
hibrit araglar, ADAS, emisyon sistemleri vb.) takip eder ve mesleki uygulamalarda
etkin bi¢imde kullanir.
PC4:Otomotiv alanina yonelik bilisim ve dijital teknolojileri (diagnostik cihazlar,
ariza tespit yazilimlari, simiilasyon programlari, teknik ¢izim yazilimlar1 vb.) etkin
ve dogru bir sekilde kullanir.
PC5:Otomotiv alanindaki mesleki problemleri bagimsiz sekilde analiz eder; neden-
sonug iligkisi kurarak ¢dziim Onerileri gelistirir ve uygulamaya aktarir.
PC6:Alanindaki bilgi ve becerileri yazili ve sozlii iletisim yoluyla agik, anlasilir ve
etkili bicimde ifade eder; teknik rapor hazirlayabilir ve sunum yapabilir.
PC7:0Otomotiv uygulamalarinda karsilasilan Ongoriilemeyen teknik sorunlarm
¢Oziimiinde ekip iiyesi olarak etkin rol alir ve sorumluluk {istlenir.
PC8:Kariyer gelisimi, sektorel yenilikler ve yasam boyu Ogrenme konusunda
farkindaliga sahiptir; mesleki geligimini siirekli stirdiiriir.
PC9: Otomotiv alanindaki veri toplama, uygulama ve sonuglarin raporlanmasi
asamalarinda toplumsal, bilimsel, kiiltiirel ve etik degerlere uygun davranir.
PC10: Bir yabanci dili (tercihen Ingilizce) kullanarak otomotiv alanindaki teknik
bilgileri takip eder; meslektaglar1 ve sektdr temsilcileriyle iletisim kurabilir.
PC11: Otto - Dizel motor teknolojileri, gii¢ aktarma organlarini , hibrit ve elektrikli
tagit teknolojilerini agiklar ve alani ile ilgili matematiksel hesaplamalar yapar
PC12: Icten yanmali motorlarin montaj ve demontaj islemlerini teknik prosediirlere
ve is giivenligi kurallarina uygun olarak gerceklestirir.
PC13: Otomotiv elektrigi ve elektronigi sistemlerinin yap1 ve ¢aligma prensiplerini
aciklar ve ilgili Sl¢clim—test ekipmanlarini etkin bicimde kullanir.
PC14: Otomotiv pargalarinin bilgisayar destekli tasarimini yapar ve teknik ¢izim
kurallarint CAD yazilimlarinda etkin sekilde uygular.
e Giincelleme Tarihi: 01.03.2026
Haftalk islenen Konular (14 Hafta)

Hafta Haftalik Ders Konusu
1 Otonom Siiriis Sistemlerine Girig
2 Otonom Arag Seviyeleri ve Siniflandirmalart (SAE 0-5)
3 Sensor Teknolojileri (Radar, Lidar, Ultrasonik, Kamera Sistemleri)
4 Sensor Fiizyonu ve Veri Entegrasyonu
5 Cevre Algilama ve Nesne Tanima Sistemleri
6 Haritalama ve Konumlandirma (GPS, IMU, SLAM)
7 Yol Planlama ve Karar Verme Algoritmalari
8 Gergek Zamanli Veri Isleme ve Reaktif Sistemler
9 Yapay Zeka Temelli Otonom Siiriis Algoritmalari
10 Derin Ogrenme ile Goriintii Tanima ve Siiriis Stratejileri
11 V2X Teknolojileri (V2V, V2I), Giivenlik ve Siber Giivenlik
12 Simiilasyonlar, Test ve Dogrulama Siiregleri
13 Otonom Siirlis Uygulamalari: Lojistik, Servis ve Mikro Mobilite Sistemleri
14 Etik, Hukuki Boyutlar, Gelecek Vizyonu ve Proje Sunumlari

Dersin Giin ve Saati Program web sayfasinda ilan edilecektir.

Ders Goriisme Giin ve Saatleri OBS’de ve 6gretim elemani ¢aligma ofisi panosunda ilan edilecektir.
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